Alstirma 5.2 <

Ince bir kalas, varicapt # olan bir yarim silindire dayali duormak-
tadir (Sekil 1), Kalasin alt nen sabit vg hiziyla saga dogru hareket
etmeye bashiyvor., Her tirli sirtinmenin ihmal edildigi sistemde;
kalasin acisal hizim ve ivmesini, kalasin alt uwcunun silindirin
merkezine olan uzakhgnin, r, fonksiyonu olarak bulunuz.®
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